Dziekujemy, ze zechciate$ zainteresowac sie naszymi, nowymi produktami
dsus — uniwersalnymi regulatorami nowej linii MDDxx , przeznaczonymi do
ptynnej regulaciji pr edko $ci obrotowej silnikdw pr  gdu statego .
Projektujgc regulatory wykorzystujemy nasze dtugoletnie doswiadczenie,

Electronic Systems nowe trendy oraz Wasze cenne uwagi i sugestie. Gwarantujemy najwyzszg
jakos¢, maksymalng funkcjonalno$c i dtugg zywotno$¢ naszych produktow.

Chcemy, aby nasze produkty cieszyly sie dobrg opinig wsrdd wszystkich uzytkownikow i byty chetnie
kupowane przez modelarzy (i nie tyko) budujgcych modele plywajgce, kotowe, latajgce i inne
urzgdzenia mechaniczne... Zyczymy duzo radosci i zadowolenia, bedziemy bardzo wdzieczni za
wszystkie uwagi, spostrzezenia i propozycje dotyczgce eksploataciji naszych produktéw.
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Symbol informujacy uzytkownika, ze produkt spetnia europejskie wymagania w zakresie bezpieczenstwa,
C E ochrony zdrowia, srodowiska i konsumenta.

EKOLOGICZNY SPOSOB LIKWIDACJI ODPADOW.

Ten symbol umieszczony na produkcie, w instrukcji obstugi, w uwagach lub/oraz na opakowaniu oznacza, ze
@ zuzytych urzadzen elektrycznych i elektronicznych nie wolno wyrzucaé¢ do odpadéw domowych. Muszg byé

usuniete zgodnie z dyrektywg WEEE 2002/96/EC z dnia 27 stycznia 2003 roku, dotyczgcej zuzytego sprzetu

elektronicznego i elektrycznego. Urzgdzenie nalezy odda¢ do odpowiedniego punktu w celu recyklingu.

Symbol informujacy uzytkownika o akapitach, w ktérych znajdujg sie istotne informacje dotyczace
bezpieczenstwa, obstugi i konserwacji sprzetu.

@ Symbol reki z palcem wskazujagcym zwraca uwage na informacje, ktére sg szczego6lnie wazne dla
uzytkownikéw regulatoréw DSYS MDD16/MDD32/MDD56/MDD90.

OPIS REGULATORA

Wspaniate regulatory firmy DSYS z Brna cieszg sie coraz wiekszg popularnoscia i sg bardzo

chetnie kupowane przez modelarzy budujacych modele kotowe, ptywajace i latajgce. Serie
tworzg cztery typy regulatorow, wymienione wg pradu 16, 32, 56 i 90A. Uniwersalne regulatory
nowej linii MDDxx przeznaczone sg do pitynnej regulacji (w jednym lub dwoéch kierunkach)
predkosci obrotowej komutatorowych silnikbw pradu statego, napedzajgcych modele
samochoddéw, samolotéw, motoszybowcow, todzi, $lizgdéw, okretdw podwodnych, czotgdéw
I innych urzadzehn mechanicznych, zasilanych akumulatorami , Li-Pol, Li-Fe, NiCd, NiMH
i Pb. Nie nale y stosowa zasilaczy sieciowych!
Specjalny system zabezpieczenn znacznie ogranicza ryzyko uszkodzenia regulatora,
akumulatora zasilajgcego i silnika napedowego. Wszystkie regulatory przygotowane sg przez
producenta (firme DSYS) do natychmiastowego zastosowania, to proste, nie musisz nic
programowac, po zainstalowaniu regulatora w modelu natychmiast mozesz lata¢, ptywac lub
jezdzi¢ swoimi modelami. A jezeli bedziesz chciat zmieni¢ lub zaprogramowacC swoje
wymagane parametry, mozesz to przeprowadzi¢ w bardzo prosty sposob zworkg wyboru
dowolnej pamieci (bez programowania), za pomocg drgzka sterowania mocg (dalej w tekscie
nazywanym réwniez ,drgzkiem gazu”) w nadajniku RC, kartg programujgcg MDPG 14 lub
programatorem MDUA4 z poziomu PC, przy pomocy przewodu USB.

e Szybki wybdr dowolnej pamieci (1 — 4) zworka. Proste programowanie drgzkiem sterowania
mocg w nadajniku RC, kartg programujgcg MDPG14 lub programatorem MDU4

Bardzo delikatne sterowanie i miekki rozruch silnika napedowego
Zasilanie: akumulatory NiCd, NiMH, Li-Pol, Li-lon, Li-Fe (A123) i Pb
HARD BEC

Mocny hamulec z mozliwos$cig aktywacji systemu antyposlizgowego (ABS)
Extra lowR MOSFET (bardzo niskie straty mocy)

Minimalny prad spoczynkowy (tylko 0,5mA)

Sygnalizacja diodg LED

Pamiec dla 5 niezaleznych ustawien

Specjalny system zabezpieczajgcy

© 2011 Ludomir Rogalski Uniwersalne regulatory DSYS MDDxx 3/20
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: EKSPLOATACJA REGULATORA

I3~  Przed podigczeniem i uruchomieniem regulatora zapoznaj sie doktadnie z tg instrukcja.
Instrukcja ta jest nieodtgczng czescig wyrobu i zawiera wszystkie niezbedne informacje
0 bezpiecznym i prawidtowym uzytkowaniu regulatorow. Instrukcje przechowuj w dostepnym
miejscu tak, aby podczas programowania wymaganych parametrow miec¢ jg zawsze pod

reka...

zasad bezpiecze stwa, aby nie doszio do obrazenia ciata uzytkownika lub osob
towarzyszacych! Pracujacy silnik w potgczeniu z elementami napedu (Smigtem lub
Srubg napedowaq) jest bardzo niebezpieczny!
Niewfasciwy montaz, zte potaczenie, niezachowanie podstawowych zasad bezpieczenstwa
podczas uzytkowania regulatora moze spowodowacC obrazenia ciata osoby obstugujgcej,
uszkodzenie lub catkowite zniszczenie regulatora a nawet pozar...
Po zakonczeniu kazdego lotu, jazdy lub ptywania sprawdzaj wszystkie potgczenia lutowane
I zaizolowane, montaz oraz chtodzenie regulatora.

j Regulator nale y u ytkowa z rozwag i z zachowaniem podstawowych

Pami taj rownie o tym, e jeste wila cicielem modelui Ty odpowiadasz za wszystkie
ewentualne szkody spowodowane (umy Inie lub nieumy Inie) podczas u ytkowania
modelu!

o Przed uruchomieniem regulatora skontroluj wszystkie potaczenia, liczbe ogniw akumulatora,
podigczenie silnika i jego obcigzenie oraz ustawienia.

o Ustawienia domysine regulatora to standardowy zakres szerokosci impulséw kanatowych —
Minimum 1,2ms i Maksimum 1,8ms. Jezeli dojdzie do przekroczenia w/w wartosci to zakres
ten zostaje automatycznie rozszerzony. Neutrum 1,5ms.

START:

1. Wiacz nadajnik.

Drazek sterowania mocg przesun w pozycje ,neutrum” — w trybie dwukierunkowym.
W trybie jednokierunkowym drazek sterowania mocg przesun w pozycje ,gaz min”.

2. Podtgcz akumulator zasilajgcy, wiacz regulator (przetacznik w pozycji ,zatgczony”).
Uzwojenie silnika wygeneruje sygnaly dzwiekowe, 1 x podwojne ,bip”. Dioda LED dtuzej
mignie. Nastepnie w zaleznosci od pozycji zworki uzwojenie silnika wygeneruje kroétkie
dzwieki (0 az 4x) i dioda LED krotko mignie (0 az 4x). Potem uzwojenie silnika wygeneruje
sygnat dzwiekowy 1x dtugie ,bip” i dioda LED dtuzej mignie — zachowanie bezpieczenstwa.

3. Model przygotowany do jazdy (ptywania lub lotu).

I~ UWAGA! Pozycja drgzka — ,neutrum” w trybie dwukierunkowym i ,gaz min” w trybie
jednokierunkowym sygnalizowana jest $wieceniem diody LED na ptytce regulatora.

W przypadku, kiedy dojdzie do ograniczenia mocy lub odciecia silnika na wskutek spadku
napiecia akumulatora zalecamy natychmiastowe zakonczenie biegu (jazdy), doptyniecie do
brzegu lub zakonczenie lotu (Igdowanie) modelu.

STOP:
1. Przesun drazek w pozycje ,neutrum” (lub ,gaz min”), zaczekaj az silnik sie zatrzyma.

2. Wyiacz regulator. Odtgcz akumulator zasilajgcy.
3. Wytacz nadajnik.
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PODL CZANIE | MONTA REGULATORA W MODELU

:\\"‘
/

4 Kanat serwo -
g mechanizmu Serwo -
o Kanat stero - mechanizm Pieciostykowe gniazdo proste
8 wania silnikiem ze zworkg
Przetacznik (pozycja ,zataczony” wyboru dowolnej pamieci (1 — 4)
oznaczona czerwong, kropka) (bez programowania) regulatora

Kondensator
100pF

Electronic Systems  pq
MDD56 |18 o
ESC Brushed |2 & |
4-12Ni,2-4Li lanm C3 .)

No:B601

/5 € @ Ceramiczne kondensatory

Kondensator zewnetrzny rzeciwzakléceniowe
Low ESR 470pF/25V Dioda $wiecaca (LED %) CL- C3 2n2 - 10nF100V

Akumulator
|
|

o Do przewodoéw zasilajgcych regulatora (,+” czerwony i ,-" czarny ) starannie przylutuj ztgcza
tego samego typu, jakie masz w akumulatorach. Zawsze stosuj poziacane zigcza dobrej
jakosci. Polecamy wspaniate ztgcza firmy MP JET (wykonane ze specjalnego brazu, najpierw
pokryte sag cieniutkg warstwag niklu a dopiero po tym poziacane) o srednicach 1,8; 2,5; 3,5
i 5,5mm w zaleznosci od typu regulatora i pradu.

Na stronie producenta - www.mpjet.com dostepne sg
- specyfikacja techniczna wszystkich produkowanych ztaczy
i sposéb montazu (wspaniale opisany i zilustrowany).

Proponujemy zastosowac¢ na ,-" przewdd (czarny) regulatora ztgcze ,zenskie” a na przewod ,+”
(czerwony ) zigcze ,meskie”. Wszystkie potaczenia lutowane nalezy wykona¢ bardzo starannie
bez uzycia kwasu i pasty lutowniczej. Do lutowania nalezy uzywaé lut cynowy z kalafonia.
Polutowane ztgcza nalezy dobrze zaizolowa¢ np. koszulkami termokurczliwymi tak, aby nie
doszto do przypadkowego zwarcia!
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o Przewody zasilajgce (taczace regulator z akumulatorem zasilajagcym) mozesz przedtuzac
maksymalnie do 20cm. Jezeli zaistnieje koniecznos¢ znacznego przedtuzenia przewodow to
na kazdym 20 cm odcinku przewodu nalezy dolutowa¢ kondensator C4 Low ESR 470uF/25V.

o Przewody sitowe (tgczace regulator z silnikiem napedowym) mozesz bezposrednio przy -
lutowa¢ do wyprowadzen pradowych silnika lub zastosowaé poztacane zitgcza dobrej jakosci.
Wszystkie potaczenia lutowane nalezy wykona¢ bardzo starannie bez uzycia kwasu i pasty
lutowniczej. Do lutowania nalezy stosowac lut cynowy z kalafonig. Polutowane zigcza nalezy
dobrze zaizolowa¢ np. koszulkami termokurczliwymi w ten sposob, aby nie doszto do
przypadkowego zwarcia!
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USTAWIANIE REGULATORA (ZwORKA)

bez zworki (pami nr 0) jest podstawowym ustawieniem i posiada para  metry pami ci nr 3.

1. Bez programowania (ZWORK ).

Pieciostykowe gniazdo proste ze zworkg do ' pEE————
wyboru dowolnej pamieci (nr 1 - 4) regulatora
umieszczone jest na plytce od strony wyjscia.
Wymagang pamiec regulatora ustalamy zworkg
przed podigczeniem napiecia zasilajgcego -
aktywacja wybranej pamieci nastgpi natychmiast
po podiaczeniu zasilania.

Po aktywacji, w przypadku, kiedy zworka
wypadnie (w czasie lotu, jazdy lub pltywania) E N
ustawienia regulatora nie zostang zmienione. : — Zdjecie: Zdenék David

\ Pieciostykowe

gniazdo proste K1

Ustawienia domy Ine-pami cinrl-4
(Zawartos$¢ pamieci mozesz dowolnie programowac - wg potrzeby)

e Pami nr 1 (AUTO N). Wiasciwosci: tryb pracy — dwukierunkowy, przy szybkim cofnieciu
drgzka aktywuje sie hamulec, przejsciem do ,neutrum” i z powrotem aktywuje sie ABS.
Przyspieszenie 0,6 sekundy. Moc do przodu/wstecz 100%.

e Pami nr 2 (AUTO C). Wiasciwosci: tryb pracy — dwukierunkowy, ptynne i szybkie przejscie
z jazdy do przodu na wsteczny. Przyspieszenie 0,6 sekundy. Moc do przodu/wstecz 100%.

e Pami nr 3 (LOD ). Wiasciwosci: tryb pracy — dwukierunkowy, ptynne i szybkie przejscie
z ,catej do przodu na ,calg wstecz”. Przy$pieszenie 1,2 sekundy. Moc do przodu/wstecz 100%.

e Pami nr 4 (SAMOLOT/ LIZG). Wtasciwosci: jednokierunkowy tryb pracy. Przyspieszenie
0,6 sekundy. Moc do przodu 100%

Wspolne wia ciwo cidla pami cil-4:

Akumulator — automatyczna detekcja. Napiecie progowe Uo — 70%. Hamulec M — 100%.
Hamulec A — 0%. Szerokosc¢ neutrum — Srednia. Liniowa charakterystyka drgzka sterowania
moca.

2. Programowanie regulatora (Optymalne ustawienia dla Twojego modelu):

a) Bez zworki: zaprogramowane wartoSci najpierw zapisujg sie w pamieci ,,0”, a jezeli chcesz
je zapisa¢ w pamieci 1 — 4, to po zakonczeniu programowania zapisz je do wybranej pamieci
(nr1-4).

b) Ze zwork : zaprogramowane wartosci zapisujg sie bezposrednio w okreslonej pamieci wg
wybranej pozycji zworki (1 — 4).

e Programowanie regulatora dr kiem sterowania moc  w nadajniku RC : podczas
programowania postepuj doktadnie wg schematu przedstawionego na stronie 8. Jesli podczas
programowania popetnisz btad lub bedziesz chciat zacza¢ proces programowania od poczatku,
odigcz na 2 sek. regulator od akumulatora zasilajgcego i powtorz procedure programowania.
W trakcie programowania wybranych parametréow nie obowigzuje zadne limity czasowe.
Kolejno ustawiaj wybrane parametry, a jezeli chcesz niektére z nich poming¢, to bez problemu
mozesz w dowolnym momencie zakonczy¢ proces programowania

© 2011 Ludomir Rogalski Uniwersalne regulatory DSYS MDDxx 7/20
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" SCHEMAT PROGRAMOWANIA REGULATORA

4 Wiacz nadajnik, Podtacz akumulator. Wiacz regulator. 5 sek. na przesuniecie
drazek sterowania drazka w pozycje
moca w pozycji [} * o N .Neutrum”.
»gaz max”. |"é--_“l Uzwojenie silnika wygeneruje 1 x podwdjny Czekaj na I {i“] |

®) | dzwiek ,bip”, 0 — 4x krétkie ,bip”. Czekaj 10 bipr | N2

\_ sekund, 4 x ,bip” i migniecie diody LED i migniecie

Drazek przesun Wychylenia drgzka sterowania mocg zostaly zaprogramowane.

V\éapgf%ﬂe A Je elichciate zaprogramowa tylko wychylenia dr ka
E:zekaj na | Ml tomo eszodt czy zasilanie.

bip” [TA] ) | A jesli chcesz zmienia¢ wybrane parametry to mozesz natychmiast
? - / przystgpi¢ do ustawiania parametru 1. y
*

v

Jesli nie zdazyte$, regulator przejdzie w stan wytaczenia — uzwojenie silnika bedzie generowato sygnaty
dzwiekowe (,bip”) i dioda LED bedzie migata. Teraz wylgcz zasilanie i zaczynaj procedure programowania
od poczatku.

| v
4 @) g @k,_ig I

4 oA
Po wybraniu wartosci '-.._‘_'__,I =) | Czekaj na potwierdzenie
—P parametru drazek * — (krotki sygnat dzwigkowy ,bip”
przesun z pozycji ,gaz min” W pozycje ,gaz max” + migniecie diody LED)

i migniecie

J

Powtarzajac wyzej opisang procedure mozesz dowolnie programowac wybrane warto$ci kazdego
parametru (jezeli np. chcesz ustawié¢ warto$¢ 3 okreslonego parametru to wystarczy 3x przesung¢
drazek sterowania mocg z pozycji ,gaz min " do ,gaz max” a potem ustawiong wartos¢
\ zaprogramowac, przytrzymujac drazek w pozycji ,gaz max” okoto 2 sekund). /

v

\
PROGRAMOWANIE (wybranej wartosci w okreslonym parametrze).

Przytrzymanie (diuzej od 2 sekund) drazka w pozycji ,gaz max” spowoduje zaprogramowanie
wybranej wartosci (diugi sygnat dzwiekowy ,bip” + dtuzsze migniecie diody LED).
Po zaprogramowaniu przechodzimy do nastepnego parametru.
J

- )
Drazek przesun w pozycje ,gaz min” |I o '] Czekaj na potwierdzenie (krotki sygnat
| I 'J‘:f .' dzwiekowy ,bip” + migniecie diody LED)
*

Kolejno ustawiaj dalsze wartosci w pojedynczych parametrach )

v

Proces programowania konczymy odtgczeniem akumulatora zasilajgcego.
Zaprogramowane wartosci pozostang w pamieci regulatora do czasu ponownego programowania.
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SZYBKI POWROT DO USTAWIE DOMY LNYCH (FABRYCZNYCH)

(Pami cinr 0 — 4 ze standardowym zakresem szeroko

ci impulséw kanatowych )

Wiacz nadajnik, drgzek sterowania mocg w pozycji ,gaz max”.
o Podigcz akumulator zasilajacy. Wigcz regulator. Uzwojenie silnika wygeneruje jeden

podwojny sygnat dzwiekowy, 0 — 4 x sygnat dzwiekowy dla zworki.

potwierdzenie (cztery krotkie sygnaty dzwiekowe) pozycji drgzka — ,gaz max”.

o Przesun dragzek w pozycje ,, rodkow

" (,neutrum ”). Czekaj na potwierdzenie.

Czekaj 10 sekund na

o Drgzek sterowania mocg przesun w pozycje ,gaz max ”, czekaj na potwierdzenie. Nastepnie
drgzek przesun w pozycje ,gaz min” i czekaj na potwierdzenie.
Odtacz akumulator zasilajacy.
Ustawienia domysine zostaty zaprogramowane.

o Standardowy zakres zmian szerokosci impulséw kanatowych:
drgzek w pozycji ,gaz min” — 1,2ms, drgzek w pozycji ,neutrum ” — 1,5ms, drgzek w pozycji
»,gaz max” — 1,8ms.

Tabela 1. USTAWIENIA PODSTAWOWE (Easy)

(kolumny tabeli — zakres i krok sg do dyspozycji tylko przy programowaniu programatorami
MDP3 i MDUA4). Przy programowaniu drgzkiem sterowania mocg w nadajniku RC
I kartg programujgcg MDPG14 zawsze programuj 0sobno pojedyncze parametry.

Parametr Zakres | Krok V1 V2 V3 V4
1| Tryb . - Easy - - -
2 | Model - - Auto N Auto C todz Samolot
<|-> <-|-> <-|-> |->
3 | Akumulator - - Ni-xx, Pb 2-3 Li-xx 4Li-xx Automat
Przyspieszenie | 0,1-25s | 0,1sek | 0,1sek 0,3sek 0,6sek 1,6sek
4 | Przys$pieszenie
lodz 0,1-25s | 0,1sek | 0,2sek 0,6sek 1,2sek 3,2sek
5 [Hamulec M 0-100% | 5% 0% 40% 75% 100%
6 |Hamulec A 0-100% | 5% 0% 40% 75% 100%
Charakterystyka
7 drazka - - liniowa | logarytmiczna | wykiadnicza -
g | Szerokosc - - mata $rednia duza bardzo
neutrum duza
9 (Mocdoprzodu |0-100% | 5% 100% 80% 60% 40%
10| Moc wstecz 0-100% 5% 100% 70% 40% 0%
UWAGA. Ustawienia domysine (fabryczne) zaznaczono ttustym drukiem.
© 2011 Ludomir Rogalski Uniwersalne regulatory DSYS MDDxx 9/20
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OPIS PARAMETROW USTAWIE PODSTAWOWYCH

(Tabela 1. Ustawienia podstawowe Easy)

Parametr 1. TRYB - wybor trybu pracy regulatora
Parametr 2. MODEL

AUTO N - Samochdd. Regulacja w obydwoch kierunkach. Start do przodu lub wstecz
z ,neutrum”. Jezeli w czasie jazdy do przodu szybko wychylisz drgzek w przeciwna strone, to
aktywuje sie hamulec. Sita hamowania jest proporcjonalna do wychylenia drgzka. Maksymalng
site hamowania okresla parametr 5. Bieg wsteczny aktywujesz (podczas jazdy do przodu)
cofajgc drazek najpierw do ,neutrum”, a potem wychylajgc go w kierunku pozyciji ,gaz min”. Po
zatrzymaniu silnika w ,neutrum” (bez hamowania), czas aktywacji biegu wstecznego nastagpi
w okreslonym czasie, ustawionym w parametrze 27. Zmiana kierunku obrotow (jazda do
przodu lub wstecz) jest ptynna. Jezeli uzywasz tylko trybu ,Jazda do przodu ”, ustaw
w parametrze 10 — ,Moc wstecz” na ,0”. W miejsce biegu wstecznego zawsze bedzie
aktywowat sie tylko hamulec.

AUTO C - Samochéd. Regulacja w obydwoch kierunkach. Start do przodu lub wstecz
z neutrum. Szybkie i ptynne przejscie z jazdy do przodu na bieg wsteczny i odwrotnie. Cofajgc
drgzek przy jezdzie do przodu aktywujesz hamulec, a po chwilowym przyhamowaniu
automatycznie aktywuje sie bieg wsteczny i odwrotnie.

+OD - regulacja w obydwdch kierunkach. Start do przodu lub wstecz z neutrum. Plynne
przejscie z ,calej naprzod” na ,calg wstecz” i odwrotnie. Ustaw optymalne (dla swojego
modelu) przyspieszenie (parametr 4) i spowolnienie (parametr 25).

SAMOLOT - regulacja tylko w jednym kierunku. Start z pozycji dragzka ,gaz min”.
Parametr 3. Typ akumulatorow - dla akumulatoréw Li-Xxx zawsze wybieraj wasciwg
liczbe ogniw. Liczba ogniw akumulatorow NICd/NiMH ustawia sie automatycznie. Przy
ustawieniu ,Automat ”, po podtgczeniu zasilania, regulator dokona pomiaru napiecia
poczatkowego a po spadku zmierzonej wartosci do 70% ogranicza moc az do odciecia silnika.
Dla akumulatoréw Pb wybieraj wartos¢ NiXx, Pb i ustaw Uo (Parametr 22) na 5/10V Pb.

Parametr 4. Przy pieszenie — czas rozruchu silnika napedowego z 0% do 100% mocy ( dla
modeli ptywajacych czas rozruchu jest zwiekszony). Pamietaj, czym szybszy rozbieg silnika
tym wieksze rozruchowe impulsy pragdowe! Moze to odprowadzi¢ do zadziatania bezpiecznika
pradowego i wylgczenia regulatora. Wybierz, wiec takg wartos¢, aby szybkosc¢ reakcji byta
dostateczna a nie bezsensownie szybka dla Twojego modelu. Dla duzych modeli zalecamy
ustawianie diuzszego czasu rozruchu. Pamietaj, czym wieksze srednica/skok sruby napedo-
wej/smigta tym dluzszy czas rozbiegu. Przy spadkach napiecia akumulatora napedowego do
wartosci progowej przyspieszenie jest chwilowo ograniczane.

Parametr 5. Hamulec M (Podstawowy) — hamowanie przy maksymalnie cofnietym drgzku.
W trybie ,£0d " predkos¢ spowolniania jest proporcjonalna do wychylenia dragzka z ptynnym
przejsciem z ,catej naprzéd” na ,calg wstecz” i odwrotnie. UWAGA! Gwattowne hamowanie
z wysokich obrotow moze zniszczy¢ regulator (zalezy to od silnika napedowego i masy
modelu).

Parametr 6. Hamulec A - automatyczny, pasywny hamulec aktywuje sie przy cofnieciu
drgzka w kierunku ,neutrum” (w czasie jazdy do przodu). Nie ma wplywu na hamulec
podstawowy ustawiany w parametrze nr 5.

Parametr 7. Charakterystyka dr ka sterowania moc
Liniowa - sterowanie réownomierne. Logarytmiczna - precyzyjne sterowanie w strefie
peinego gazu (optymalne w pozycji % petnego gazu). Wyktadnicza - precyzyjne sterowanie
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w strefie gazu minimalnego, zalecane przy Sliskich nawierzchniach i jezdzie terenowej

(optymalne w pozycji ¥2 petnego gazu).

Parametr 8. Szeroko

£ 6dz” a pozycji drgzka ,gaz min” w trybie ,Samolot”

Parametr 9. Moc do przodu

Parametr 10. Moc wstecz

- wartos¢ mocy przy maksymalnym wychyleniu drgzka
(impulsy pradowe powstate na wskutek gwaltownego przyspieszenia sg tolerowane).

- wartos¢ mocy przy minimalnym wychyleniu drgzka (impulsy

pradowe powstate na wskutek gwattownego przyspieszenia sg tolerowane).

neutrum - programowalna szerokos¢ ,neutrum” w trybie ,Auto/

Tabela 2. USTAWIENIA ZAAWANSOWANE (Hamulec)
Parametr Zakres | Krok V1 V2 V3 V4
11 Tryb - - - Hamulec - -
12 |HamulecM 2 | 0,1-5sek | 0,1sek | 0,1sek 0,2sek 0,5sek 1sek
13 ' HamulecM I | 0,2-2sek | 0,1sek NIE 0,2sek 0,5sek 1sek
14 |HamulecA 2 | 0,1-5sek | 0,1sek | 0,1sek 0,2sek 0,5sek 1sek
15 |HamulecA 1 | 0,2-2sek | 0,1sek NIE 0,2sek 0,5sek 1sek
16 |1 Hamulec d . . NIE 1:2 1:1 2:1
17 |1 Hamulec t 0,1-1sek | 50ms 0,1sek 0,15sek 0,25sek 0,4sek
18 |1 Hamulec p 0-100% 5% 80% 60% 40% 20%
19 |Hamulec X 0-100% 5% 100% 80% 40% 0%
20 INC

OPIS PARAMETROW USTAWIE ZAAWANSOWANYCH
(Tabela 2. Ustawienia zaawansowane - Hamulec)

Parametr 11. TRYB — wyb0r trybu pracy regulatora.
Parametr 12. HamulecM 2

— ustawianie predkosci narastania sity hamowania hamulca ,M”.
Parametr 13. Hamulec M I - ustawianie czasu, w jakim hamowanie (Hamulec ,M")
przetaczy sie na 100%, bez wzgledu na ustawienia drgzka lub parametru 5.

Parametr 14. Hamulec A 2
— ustawianie predkos$ci narastania sity hamowania hamulca ,A”.

Parametr 15. Hamulec A I - ustawianie czasu, w jakim hamowanie (Hamulec ,A")
przetgczy sie na 100%, bez wzgledu na ustawienia parametru 6.
Parametr 16. | Hamulec d - wiaczanie systemu antyposlizgowego (ABS) i ustawianie
parametru hamowania ,pulsacyjnego” (nazywanego réwniez ,impulsowym?”).
Parametr 17. | Hamulec t

— ustawianie czasu catkowitego cyklu hamowania ,pulsacyjnego”

Parametr 18. | Hamulec p
aktywuje sie system ABS.

— ustawianie procentowej wartosci twardosci hamulca od jakiej
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Parametr 19. Hamulec X - ustawianie twardosci hamulca przy utracie sygnatu.

Parametr 20. NC - bez funkcji ( warto$¢ jest ignorowana).

Parametr

Zakres | Krok V1 V2 V3 V4
21 Tryb - - - - R6zne -
Napiecie
22 progowe
Uo Nixx, Pb Aku V 0,1V 0,7V 0,8V 1,0V 5/10V Pb
Uo Li-Xx Aku V 0,1V 2,9V 3,0V 3,2V 2,4V Li-Fe
dci eci odciecie z | stopniowe
23 | Moc Uo - - © .f' .ﬁc'e hamulcem |ogranicza-  OFF U
siinika 80% nie mocy
24 | Liczba ogniw 1-30 1 NIE NIE NIE NIE
25
© 2011 Ludomir Rogalski Uniwersalne regulatory DSYS MDDxx 12/20
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Parametr 24. Liczba ogniw akumulatora nap dowego. Rozszerzenie parametru 3.
Ustawianie liczby ogniw akumulatora napedowego. Parametr dostepny tylko w przypadku
ustawiania liczby ogniw programatorami MDP3 lub MDU4, w innym przypadku zawsze ustaw
funkcje ,NIE”. Jesli bedziesz ustawiat liczbe ogniw programatorem MDP3 lub MDU4, warto$¢
napiecia odciecia bedzie odpowiadata wartosciom z parametru 22. Typ akumulatora bedzie
ignorowany.

Parametr 25. Spowolnienie. Czas, w jakim silnik napedowy zmniejszy moc ze 100% do 0%
(dla modeli ptywajacych — Lodzi, czas ten jest dluzszy).

Parametr 26. Sygnat X. Tiumienie zakiéce . Skuteczne ttumienie zaktocen (utrate
sygnatu) w okreslonym czasie.

Parametr 27. <-l. Zwtoka. Czas aktywacji kierunku wstecz po wytgczeniu silnika w neutrum
(bez hamowania). Tylko dla funkcji ,Auto N”.

Parametry 28, 29 i 30. Bez funkcji. Wartosci sg ignorowane.

Tabela 4. USTAWIENIA ZAAWANSOWANE (Pamied)

Parametr V1 V2 V3 V4

31 | Tryb - - - Pamie¢
, - Ustawienia

32 | Operacja Odczyt Zapis domyéine X

33 | Pamie¢ 1 2 3 4

Parametr 31. TRYB — wybdr trybu pracy regulatora.

Parametr 32. Operacja. Teraz musisz wybra¢ odpowiednig pamie¢ w zaleznosci od tego, co
chcesz dalej robi¢ — czy chcesz przeniesé zawartos¢ okreslonej pamieci do pamieci wybieranej
zworka, czy chcesz aktywng zawartos¢ zaprogramowac do wybranej pamieci a moze chcesz
powrdéci¢ do ustawien domys$inych (fabrycznych).

o Operacja ,ODCZYT” — przeniesie zawartos¢ wybranej pamieci (parametrem 33) do pamieci
okreslonej pozycjg zworki.

o Operacja ,ZAPIS” — zaprogramuje aktywng zawarto$¢ do wybranej pamieci.

Do tych pamieci mozesz réwniez zaprogramowac ustawienia wtasne dla roznych modeli.

Np. Zworka w pozycji 3. W parametrze nr 33 wybrana pamie¢ nr 1 i przeprowadz ,ZAPIS".
Zawartos¢ pamieci nr 3 bedzie skopiowana do zawartosci pamieci nr 1. Nastepnie mozesz dla
tej pamieci ustawi¢ rozne whasciwosci. Jezeli np. masz cztery modele ptywajace, to mozesz
sobie zaprogramowac¢ w czterech pamieciach odpowiednie ustawienia, osobno dla kazdego
modelu.

o Operacja ,USTAWIENIA DOMY LNE” - ustawienie wszystkich pierwotnych wartosci
zawartych w ustawieniach domysinych (pamieci nr 0 — 4, facznie ze standardowymi
wychyleniami drgzka sterowania silnikiem napedowym).

Parametr 33. Pami nr 1 — 4 (wybierz, gdzie zapisac lub, co przenies¢). Wybor okreslonej
pamieci do przeprowadzania operacji odczytu lub zapis ustawien z parametru 32.

I3-  Pami taj o sprawdzeniu (przed kolejn jazd , ptywaniem lub lotem modelu)
wszystkich, nowych ustawie regulatora!
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SYSTEM ZABEZPIECZE REGULATORA

Zaproponowany system zabezpiecze n znacznie zmniejsza ryzyko uszkodzenia
regulatora, akumulatora zasilaj gcego i silnika nap edowego.

e Zabezpieczenie specjalnym lakierem. Elektronika regulatora zabezpieczona jest
powierzchniowo specjalnym lakierem przed gwattownymi zmianami temperatury otoczenia
i wptywem wilgoci... Ale uwaga , nalezy pamieta¢ o tym, ze producent nie gwarantuje petnej
wodoodpornoéci regulatoral

e Uruchamianie i zabezpieczenie rozruchu silnika nap dowego. Silnik napedowy nie
zostanie uruchomiony dotad, dopoki drazek sterownia mocg w nadajniku nie znajdzie sie
W pozycji "gaz min”. System zabezpieczajacy odetnie silnik, jezeli rozruch przy wiekszej mocy
nie nastgpi w czasie do 2 sekund.

e Zabezpieczenie termiczne. Gdy regulator osiggnie wyzszg temperature nastepuje
automatyczne ograniczanie mocy. Przy temperaturze powyzej 90°C moc maksymalna zostanie
ograniczona o potowe. Po wystygnieciu regulatora moc przywracana jest automatycznie.
Odciecie silnika napedowego nastepuje natychmiast po przekroczeniu temperatury 105°C.
Ponowne uruchomienie silnika bedzie mozliwe dopiero po wystygnieciu regulatora i po
przesunieciu drgzka sterowania mocg w pozycje ,gaz min”.

e Zintegrowana ochrona pr dowa. Odetnie silnik po przekroczeniu progu maksymal -
nego pradu. Ponowne uruchomienie silnika bedzie mozliwe po przesunieciu drazka sterowania
mocg W pozycje ,gaz min”.

e Zabezpieczenie akumulatora zasilaj  cego.

Gwarantuje, ze po osiggnieciu napiecia progowego Uo regulator zaczyna ograniczaC moc
(przesuwajac drgzek w pozycje ,gaz min” mozna na chwilke przerwaé ograniczenie mocy),
w tym przypadku natychmiast
konczymy bieg (jazde), doptywamy
do brzegu lub konczymy lot modelu.
Przy cigglym ograniczaniu mocy / 1
regulator zostanie wytgczony

(pozostawienie niezbednej energii
rezydentnej). Funkcja ta wylaczy sie 3,7V (Odci cie!)

po wymianie akumulatora. >

100% POJEMNO  AKUMULATORA 0%

U \ Ustawiane napi cie progowe Uo

Energia rezydentna —

e Zabezpieczenie niskonapi ciowe: odetnie silnik napedowy w momencie spadku
napiecia akumulatora zasilajgcego ponizej 3,7V. Ponowne uruchomienie silnika mozliwe jest
Zz minimalnych obrotow (,gaz min”) w momencie wzrostu napiecia powyzej 4V.

e Zabezpieczenie wysokonapi ciowe: uniemozliwia uruchomienie silnika napedowego,
jezeli napiecie zasilajgce jest wyzsze od 18V.

e Tlumienie zakiéce : skutecznie ttumi zaktécenia (utrate sygnatu) w czasie ustawionym
w parametrze 26, potem nastgpi do odciecia silnika napedowego. Akustyczna i optyczna
informacja o zdarzeniu lub aktywuje sie hamulec ustawiony w parametrze 19 ,Br X".

e System zabezpieczaj cy ukiad BEC.

Skuteczna ochrona przeciwzwarciowa, ktora z bezpiecznikiem termicznym ogranicza
mozliwos¢ zniszczenia uktadu HARD BEC.
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Regulatory firmy DSYS posiadajg zintegrowany system zasilania odbiornika i serwo -
mechanizméw napieciem stabilizowanym 5V (BEC — Barttery Eliminator Circuit). Korzystajac
z zamieszczonego wykresu mozesz bardzo szybko okresla¢ np. prad, ktory przy danym
obcigzeniu i konkretnym napieciu mozna odebra¢ z BEC’a i w jakim czasie

Strefa niebezpieczna
Przy przekroczeniu maksymalnej
wartosci pradu lub strat mocy moze dojsé
do zniszczenia uktadu HARD BEC!

| (A)
3 &~ Zakazany 1sek.
odbér
2 6 sek.
1 Obci enie _ B ciggte

dopuszczalne

Napiecie akumulatora zasilajgcego
4 6 8 10 12 14 16 18V

Pamietaj, ze moc tracona uktadu BEC bardzo szybko rozgrzewa regulator. Powstate ciepto
nalezy szybko odprowadzi¢ np. montujgc chtodzenie wodne lub radiator z wentylatorkiem.
W modelach latajgcych zalecamy stosowac specjalne kotpaki ,turbo” firmy Pelikan lub MP JET
(z wymuszonym przeptywam powietrza) ewentualnie wycig¢ dodatkowe otwory w kadtubie
modelu zapewniajgce szybszy przeptyw powietrza, zwlaszcza jezeli regulator bedzie
uzytkowany w poblizu parametrow granicznych.

SYGNALIZACJAD WI KOWA I OPTYCZNA

a) Poditaczenie akumulatora zasilajgcego:

1 x podwojny dzwiek, 0 - 4 x krotkie ,bip” i migniecie diody LED w zaleznosci od pozyciji
zworki. 1 x diugie ,bip” i dluzsze migniecie diody LED.

b) Potwierdzenie pozycji drgzka ,neutrum” po podigczeniu akumulatora zasilajgcego:

1 x dhugi, wysoki dzwiek , 1 x dtugie migniecie diody LED.
c) Przejscie regulatora do trybu programowania:
4 x krotki, wysoki dzwiek, 4 x krotkie migniecie diody LED.
d) Potwierdzenie pozycji drgzka sterowania mocg — ,,gaz min”, ,srodkowa” i ,gaz max”:
1 x krotki, wysoki dzwiek, 1 x krotkie migniecie diody LED.
e) Programowanie wybranej wartosci parametru w pozycji drazka ,gaz max”:
1 x dtugi, wysoki dzwiek, 1 x dtugie migniecie diody LED.
f) Utrata sygnatu: powtarzajacy sie niski dzwiek, powtarzajace sie dtugie migniecia diody LED
(skontroluj potaczenie regulatora z odbiornikiem, sprawdz czy wigczony jest nadajnik).

g) Nieprawidiowa szeroko$¢ impulséw sterujgcych lub wyjscie z trybu programowania — drgzek
sterowania mocag nie zostat przesuniety w czasie 5 sekund w pozycje ,neutrum’
powtarzajgcy sie 2 x krotkie dzwieki, powtarzajgce sie podwdjne migniecia diody LED
(popraw wychylenia drgzka sterowania moca).

h) Uruchamianie rozgrzanego (>90<C) regulatora, po pr zekroczeniu dopuszczalnego napiecia

(> 18V), zakidécenie pracy uktadu BEC: powtarzajgce sie potrojne migniecia diody LED.

i) Przecigzenie pradowe: szybkie miganie diody LED.
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DANE TECHNICZNE REGULATORA

MD - oznaczenie regulatora, D — pradu statego, 90 — prad ciggty 90A

Typ regulatora MDD 16 MDD32 MDD56 MDD90
Gabaryty ptytki (mm) 31x23x7 33x24X7 40x27X7 43x35x8
Masa 16gram 20 gram 30gram 49gram
Liczba ogniw 4 - 12 NiCd/NiMH, 2 — 4 Li-Pol/Li-lon/Li-Fe, Pb

Prad (do przodu/wstecz) 16A/ 16A 32A/ 32A 56A / 56A 90A / 90A
E;;igg{l\gégw‘)du 0,25mm2 0,25mm? 0,25mm? 0,25mm2
Przekroj przewodow sitowych 1,0mmz 1,5 mmz 2,5 mm2 4,0 mm?2
HARD BEC 5,3V 3A 3A 3A 3A
MOSFET (25€C) 2 x 3,6mQ 2x1,6mQ 2 x0,8mQ 2 x0,5mQ
Czestotliwos¢ (modulacja szerokosci impulséw) PWM 4kHz

Minimalne napiecie akumulatora 4v/3,7V (patrz str. 14 ,System zabezpieczen regulatora)
Maksymalne napiecie akumulatora zasilajgcego 18V

Prad spoczynkowy — okoto 0,5mA (wylaczony przetacznik)

Sterowanie - impulsy przekazywane radiowo (RC) T=5+30ms,t=1,5ms, +0,7ms

Temperatura otoczenia -10do + 40T
Wersja HW 1.1
Wersja SW 4.1

Zabezpieczenia termiczne, pradowe, napieciowe, sygnatowe

Zastosowanie modelarstwo, przemyst lekki

INFORMACJE O B DACH

(Regulator musisz wyt gczy é, usun gé przyczyn e i ponownie wt gczy é)

1. Silnik nie pracuje (Brak rotacji).  Odtgcz akumulator zasilajgcy. Skontroluj wszystkie
potgczenia lutowane. Sprawdz, czy wtyczka sygnatowa jest prawidtiowo wigczona (polaryzacja)
w odpowiednie gniazdo odbiornika ( w wiekszos$ci aparatur kanat silnikowy to Ch2). Skontrolu;j
kwarce w nadajniku i odbiorniku. Skontroluj pojemnos¢ akumulatora, sprawdz réwniez, czy
w parametrze 3 zostat ustawiony wtasciwy typ ogniw (niekoniecznie w trybie ,automat”).
Skontroluj, czy silnik napedowy nie jest uszkodzony, zanieczyszczony lub Zle zamontowany
w tozu (uwaga na dtugie sruby montazowe, ktére mogq zablokowaé wirnik).

2. Wibracje silnika nap edowego. Sprawdz, czy silnik i wszystkie podzespotly napedu
zostaly prawidtowo wykonane, wywazone i zmontowane.

3. Silnik nap edowy pracuje w przeciwnym kierunku. Skontroluj, czy przewod sitowy
regulatora oznaczony ,M+” jest przylutowany do wyprowadzenia pragdowego silnika
oznaczonego ,+". Nalezy wigczy¢é REVERS w nadajniku lub musisz zmieni¢ biegunowo$¢
zasilania tzn. odwrotnie przylutowa¢ przewody sitowe (zétte) do wyprowadzen pradowych
silnika.
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4. Regulator cz esto odcina silnik nap edowy:

- Zasilaniem . Skontroluj akumulator zasilajgcy i jego stan (nalezy akumulator dobrze
natadowac lub uzy¢ akumulatora o wiekszej pojemnosci - pamietaj, ze w zimie pojemnosé
akumulatora znacznie sie obniza). Ustaw nizsze napiecie progowe Uo.

Za szybki czas reakcji — zbyt duze przyspieszenie! Dluzszy czas akceleracji, czyli wolniejszy
rozbieg silnika = mniejsze rozruchowe impulsy prgdowe = mniejsze obcigzenie akumulatora
zasilajgcego.

- Przekroczeniem progu maksymalnego pr du (zadziatat system zabezpieczajacy). Musisz
wymieni¢ silnik napedowy (na stabszy) lub zmniejszy¢ jego obcigzenie. Skontroluj tozyska
i szczotki silnika oraz wszystkie elementy napedu.

- Przegrzaniem . Zadziatat system zabezpieczajacy. Regulator musi wystygnacC. Nalezy
zapewnic dobre chtodzenie regulatora! Regulator nie moze byc¢ przecigzany pradowo!

5. Silnik nap edowy nie osi gga maksymalnej mocy.

Silnik pracuje, ale nie osigga wymaganej mocy. Ponownie zaprogramuj maksymalng pozycje
drgzka sterowania mocg — standardowy zakres szerokosci impulsu kanatlowego to 1,8ms
- 2ms (patrz strona 8 ,Programowanie regulatora”). Upewnij sie, czy moc nie jest ograniczana
zaprogramowaniem parametrow 9 i 10. Upewnij sie roOwniez, czy nie doszto do ograniczenia
pradowego. Skontroluj pojemnos¢ akumulatora zasilajgcego.

6. Nie mo zna znale z¢é pozycji ,neutrum” dr gzka gazu (dr gzek Zle si e ustawia):
Zaprogramuj wiekszg szerokos¢ neutrum (patrz ,Ustawianie regulatora” pozycja 8). Ustaw
standard z liniowg krzywg gazu. Ponownie zaprogramuj pozycje drgzka sterowania mocg
(patrz ,,Programowanie regulatora drgzkiem sterowania mocg w nadajniku RC”).

7. BEC przegrzewa si e lub odcina silnik nap edowy.

Bardzo dobrze jest znaé, chociaz w przyblizeniu prad konkretnych serwomechanizméw (przy
okreslonym obcigzeniu), oswietlenia pokiadowego i dodatkowych urzadzen bedacych na
wyposazeniu modelu. Wtedy bedziesz mdgt bez problemu przewidzie¢ jak zachowa sie uktad
BEC w konkretnej sytuacji i podja¢ decyzje - czy korzysta¢ z ukladu BEC? A moze nie
korzysta¢? Producent regulatoréw nie ma na to zadnego wptywu, zalezy to od doswiadczenia
i umiejetnosci uzytkownika...

Bardzo pomocny w szybkim okreslaniu napiecia akumulatora zasilajgcego lub uktadu BEC
a przy akumulatorach Li — Pol/Li — lon/Li — Fe napiecia poszczegoélnych jego ogniw, pradu
silnika napedowego, serwomechanizmow, oswietlenia i dodatkowego wyposazenia modelu
bedzie rewelacyjny analizator MDPA 1 . Analizator MDPA 1 umozliwia diagnostyke
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10. Co sekund e uzwojenie silnika generuje d zwiek (,bip”). Skontroluj, czy wszystkie
wtyczki sg prawidiowo wilaczone w odpowiednie gniazdka odbiornika i upewnij sie, czy
wigczony jest nadajnik.

11. Zaktocenia w pracy regulatora lub serwomechaniz mow.

Zle dotarte lub w ogéle nie dotarte szczotki silnika i brak filtréw przeciwzakiéceniowych moze
powodowac zakidcenia w pracy odbiornika, regulatora i drgania dzwigni serwomechanizmow.
Zakiécenia wyeliminujesz starannie docierajgc szczotki silnika i lutujgc pomiedzy wyprowa-
dzeniami pragdowymi a obudowg silnika kondensatory C1 — C3 (wazne jest, aby koncowki
kondensatorow byty jak najkrétsze).

Zaktécenia spowodowane przepieciami i spadkiem napiecia sttumisz kondensatorem C4 (Low
ESR) 470uF/25V przylutowanym do przewodow (czerwony i czarny) zasilajgcych.

Zakiécenia mogg réwniez powstawaé podczas ruchu (wzajemne tarcie) lub drzeniu luznych
metalowych (weglowych) popychaczy, obejm, podpdr, suchych tozysk, zanieczyszczonego
silnika napedowego, zZle wykonanych potaczenh lutowanych, wyposazenia elektronicznego itp.

Zakidcenia mozesz znacznie zredukowac optoizolatorem MD - OP1

Zdjecie: Zdenék David  DSYS Electronic Systems

12. Regulator nie dziata prawidtowo. Skontroluj wszystkie potaczenia i ponownie
zaprogramuj wszystkie niezbedne parametry (patrz str.9). Jezeli regulator dalej nie dziata
prawidtowo, wytacz go z uzytkowania. Regulator nalezy przekazac¢ do serwisu.

-

EKSPLOATACJA REGULATORA | ZASADY BEZPIECZE STWA \

e Aby zapewni¢ bezpieczne i prawidlowe uzytkowanie, oraz maksymalnie
wykorzysta¢ mozliwosci urzadzenia, przed uruchomieniem regulatora doktadnie
zapoznaj sie z tg instrukcja. Instrukcja ta jest nieodigczng czescig wyrobu i zawiera
wszystkie niezbedne informacje o bezpiecznym uzytkowaniu regulatora.

Instrukcj e przechowuj w dost epnym miejscu tak, aby mie ¢ jg zawsze pod r eka.

e Regulatora uzywaj tylko do tych celéw do jakich zostat zaprojektowany.

e Regulatora uzywaj tylko w potgczeniu ze sprawdzonym, dobranym mocowo i odpowiednio
obcigzonym silnikiem.

e Do regulatora podtgczaj tylko akumulator o okreslonym napieciu znamionowym (o dozwolo -

nej liczbie ogniw), patrz w tabeli ,Dane techniczne regulatora”. Akumulator podtgczaj szybkim,

zdecydowanym potaczeniem zlgczy, wystrzegaj sie kilkakrotnego taczenia (taczenie

- roztgczanie) ztgczy! Pamietaj, ze podigczenie napiecia zasilajgcego z odwrotng polaryzacjg

spowoduje uszkodzenie lub catkowite zniszczenie regulatora!

Uzywaj tylko dobrze natadowanych akumulatorow ( wtedy regulator bez problemu oszacuje

liczbe ogniw), nie nalezy dotadowywac¢ akumulatora zasilajgcego, jesli jest poditgczony do

regulatora! Jezeli model nie jest uzytkowany, zawsze odtgczaj akumulator zasilajacy!

Wyt czony (przetgcznikiem) regulator pobiera z akumulatora zasilaj cego maty pr d, co

moze spowodowac catkowite roztadowanie i zniszczenie akumulatora!

© 2011 Ludomir Rogalski Uniwersalne regulatory DSYS MDDxx 18/20



ASUS Electronic Systems Regulatory MDD16/MDD32/MDD56/MDD90

Nigdy nie pozostawiaj bez dozoru modelu z podtgczonym zasilaniem! Nie rozigczaj lub nie
odiagczaj (przetgcznikiem) akumulatora zasilajgcego, jezeli silnik napedowy jest na obrotach
— spowoduje to uszkodzenie lub catkowite zniszczenie regulatora!l

e Chro regulator przed gwaltownymi zmianami temperatury! Przeniesienie regulatora
Z zimnego otoczenia do dobrze nagrzanego pomieszczenia moze spowodowaé osadzanie sie
rosy w jego wnetrzu — 20 minut to minimalny czas aklimatyzacji!

e Nigdy nie przekraczaj progu maksymalnej wartosci pradu, napiecia i cieplnych strat mocy
regulatora i silnika napedowego. Regulator musi mie¢ zapewnione dobre chtodzenie. Nigdy nie
poditgczaj zasilania do przewodow sitowych (dwa zoétte przewody tgczace regulator
z silnikiem). Nalezy wykluczy¢ mozliwo$¢é przypadkowych zwaré przewodow zasilajgcych
i sitowych. Chron regulator przed zamoczeniem lub przeniknieciem wody, $niegu lub innych
ptyndw oraz metalowych przedmiotow do jego wnetrza!

e UWAGA! Regulator nie moze byé uzytkowany przez dzieci lub osoby nie znajgce
podstawowych zasad bezpieczenstwa i obstugi tego typu urzadzen elektronicznych
w potgczeniu z silnikiem napedowym. Pamietaj, ze nagty rozruch silnika (spowodowany innym
nadajnikiem, zakidéceniami, nierozwaznym obchodzeniem sie z wlasnym nadajnikiem) moze
spowodowacé powazne obrazenia ciata!

Regulator nalezy uzytkowaé z rozwaga i z zachowaniem podstawowych zasad bez -
pieczenstwa, aby nie doszto do obrazenia ciata uzytkownika lub oséb towarzyszgcych!
Pracujacy silnik w potgczeniu z elementami napedu ($rubg Ilub $migtem) jest bardzo
niebezpieczny!

e Niewtasciwy montaz, zle potgczenie, niezachowanie podstawowych zasad bezpieczenstwa
podczas uzytkowania regulatora moze spowodowac obrazenia osoby obstugujacej lub
uszkodzenie i zniszczenie regulatora (utrata uprawnien gwarancyjnych)! Uszkodzenie
niekoniecznie moze objawi¢ sie bezposrednio, ale nawet po wielokrotnym p6zniejszym uzyciu
regulatora! Podczas uszkodzenia regulatora moze dojs¢ do jego catkowitego spalenia
(pozaru!). Regulator jest wysoce precyzyjnym urzgadzeniem elektronicznym, wymagajgcym
szczegolnej troski, dlatego nalezy chroni¢ go przed uszkodzeniami (mechanicznymi)
i upadkiem (na twarde podtoze)! Po zakonczeniu jazdy, ptywania lub lotu sprawdzaj wszystkie
potaczenia lutowane i zaizolowane, montaz i chtodzenie regulatora.

GWARANCJA | SERWIS

Regulator objety jest 24-miesieczng gwarancjg. Gwarancja nie obejmuje uszkodze n powstatych
z winy uzytkownika — niewta sciwe lub niedbale u zytkowanie regulatora. W przypadku nie -
uzasadnionej reklamacji (tj. niewtasciwie okreslone uszkodzenie/wada lub dotyczgce uszkodzen, ktére
nie sg objete gwarancjg) regulator bedzie odestany, a uzytkownik moze zosta¢ obcigzony kosztami
zwigzanymi z naktadem pracy poniesionym przy ustalaniu uszkodzenia/wady lub przeprowadzenia
testow kontrolnych. Jezeli urzadzenie jest uszkodzone nalezy wylaczyé go z uzytkowania i przekazac
do serwisu (uszkodzenie nalezy dokladnie opisa¢). Reklamacja musi zawiera¢ informacje o sposobie
podiaczania (typ silnika napedowego, akumulatora zasilajgcego, liczbe ogniw itp.) Regulator bedzie
sprawdzany i testowany na uszkodzenie opisane w reklamaciji.

Wsparcie techniczne, serwis i wszelkie informacje d  otycz gce urz gdzenia:
info@dsys.cz, Telefon: +420 776381508

Adres producenta: Zdenék David, HruSriova 12, 621 00 BRNO, Czech Republic
E — Mail: dsys@dsys.cz Strona internetowa: www.dsys.cz
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ZALECANE AKCESORIA

Zdjecie: Zdenék David DSYS Electronic Systems
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DSYS DSYS
KARTA PROGRAMUJ CA MDPG14 ANALIZATOR MDPAL1
www.modelemax.pl Nr. kat. 07-1850 www.modelemax.pl Nr. kat. 07-1157

DSYS OPTOIZOLATOR MD - OP1
www.modelemax.pl  Nr. kat. 07-1050

Thumaczac i opracowujgc instrukcje korzystatem z oryginalnej instrukcji obstugi

Uniwersalnych regulatorow MDD16 /MDD32/MDD56/MDD90
do modeli kotowych, ptywaj  cychilataj cych
zamieszczonej na stronie: www.dsys.cz
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